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Mi a VSC?

AjarmUstabilitas-vezérld (VSC) egy aktiv elektronikus biztonsagi
rendszer, amely segit a vezetének uralma alatt tartani a jarmdvet
kritikus mand&verek kozben, példaul egy akadaly hirtelen elkertlésekor,
vagy egy varatlanul éles kanyarban.

AVSC nagyban csokkenti a hirtelen borulas esélyét, amely
kimondottan veszélyezteti a tartalykocsikat és mas, magas sulyponttal
rendelkezd jarmUveket kanyarodas vagy gyors savvaltasi mandverek

kozben. Masodsorban a VSC jelentdsen cstkkenti a bicskazas esélyét.

A VSC folyamatosan figyeli a vezetd kormanyzasi tevékenységét és a
jarmd haladasi irdanyat. Ha a két adat nem egyezik, a VSC
automatikusan csékkenti a motorteljesitményt, és szlkség esetén
rovid idékdzdkre miikodésbe hozza egy vagy tobb kerék fékét.

A VSC program elényei

AVSC szamos tipusu balesetet megeldzhet, de kiléndsen alkalmas a
jarmd iranyitasanak elvesztésébdl bekdvetkezd egy jarmlves balesetek
elkertlésére.

AVSC megmentheti a jarmUvezetd és a forgalomban résztvevé mas
személyek életét. Ez mar d6nmagdban elegendd indok a jarmd
felszerelésére VSC-vel.

De tovabbi indokok is vannak. Egy jocskan 6sszetort jarmd a
hiradéban, az On vallalatanak, vagy igyfelének ol kivehetd nevével,
biztosan nem jarul hozza a vallalat j6 hirnevéhez.

Egy ilyen eset szamos terlleten okozhat jarulékos veszteséget:
e aru elvesztése, sérlilt aru, késd szallités

e jarmU-helyreallitas és jarmikarok

e forgalmi dugok és sérilések az Utban

e kornyezeti kdvetkezmények
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Hogyan miikéodik a VSC?

AVSC rendszer szamos érzékelével figyeli a vezets szandékat
(kormanyszdg-érzékeld), és méri a jarmu reakciodit a vezetd muveleteire
(legyezémozgas-érzékeld, oldaliranyu gyorsulas érzékelbje és
kerékfordulatszam-érzékeldk). Ha a rendszer a jarm iranyitasanak
lehetséges elvesztését érzékeli, a VSC automatikusan leveszi a gazt és
szUkség esetén féknyomast alkalmaz a megfeleld kerekekre, hogy
ismét visszahozza a jarmUvet a vezetd tervezett Utvonalara.

Oldaliranyu instabilitas

Az oldaliranyu instabilitas bekdvetkezhet csuiszos Utviszonyok miatt,
vagy tul nagy sebességgel bevett kanyar miatt, vagy a jarmu
visszahuzasakor az Ut szélérdl.
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Alulkormanyzas esetén a jarmi a kanyar kulsé ivére csuszik, és
korrekcid nélkdl elhagyhatja az utat. A VSC a kanyar belsé ivén
taldlhaté kerekeknél alkalmazza a fékeket, hogy visszahozza a vontatot
atervezett Utvonalra.

Tulkormanyzas esetén a meghajtott tengely a kllsé iv felé csuszik és a
jarmu eleje a kanyar belsé ive felé mozdul el. A tulzott tulkormanyzas
bicskazast okozhat. A VSC a tulkorményzast a potkocsi fékeinek
hatarozott mikodtetésével (megnyujtva a kombinaciot) és a vontatd
megfeleld kerekeinek fékezésével korrigalja (a kormanyozhato kerekek
tamogatasa érdekében).

Fiiggodleges instabilitas

A jarmU borulasat eléidézheti a tul nagy sebességgel végzett
kanyarodas (példaul autopalya-kijaratoknal), de kisebb sebesség
esetén is eléfordulhat, ha a jarmUvezetd tul gyors vagy tul erés
kormanymozdulatokat tesz. Az utébbi példaul gyors, savvaltasos
elkertlémandvereknél fordulhat eld. A lehetséges borulds elkerilése
érdekében a VSC mUkddésbe hozza a fékeket és csdkkenti a
motornyomatékot, hogy a jarmUvet a biztonsagos sebességre lassitsa.




