DAF — Adaptiv automatikus sebessegtartas (ACCO)

Stresszmentes és biztonsagos

Sebességtartas

A modern tehergépkocsik tobbsége rendelkezik automatikus
sebességtartas funkcidval. A sebességtartas valtozé vezetési
viszonyok kdzott is egyenletes, beallitott sebességen tartja a jarmivet,
és igy nagy segitséget jelent a vezetének, legalabbis a nem tul
forgalmas utszakaszokon.

S(rti forgalomban azonban a vezetének folyamatosan a forgalmi
helyzethez kell igazitani a jarmU sebességét. Fokozddo forgalomban a
hagyomanyos sebességtarto rendszerek elénye egyre csékken.

Adaptiv sebességtartas

A hagyomanyos sebességtartd rendszerek korlatait az adaptiv
sebességtartas (ACC) tullépi.

Ha a jarmd utoléri az el6tte haladd jarmivet, az ACC csokkenti a gazt
és (szUkség esetén) fékezi a jarmUivet, hogy a vezetd altal bedllitott
biztonsagos kdvetési tavolsagot ne Iépje tul. Még sirli forgalomban,
és ajarmd forgalmi savjan athaladd vagy a savba bealld, kildnbdzé
sebességUl jarmUvek esetén sem sziikséges a vezetének gyakran
kozbelépnie.

Melyek az ACC eldnyei?

Mindenekelbtt az adaptiv sebességtartas csokkenti a vezetdt éré
stresszt. Mivel az ACC biztonsagos tavolsagot tart a kbzvetlenll elStte
halado jarm(itdl, a vezetés sokkal nyugodtabb és kevésbé jelentkeznek
a faradtsag jelei.

Az ACC részét képezi a rafutasos Utkdzésre figyelmeztetés (FCW)
funkcid is, amely figyelmeztet, ha beavatkozas szikséges a
jarmUvezetd részérdl.

A specidlis vészfékez6 rendszer (AEBS) tovabb cstkkenti a
rafutasos balesetek esélyét a maximalisan elérhetd fékerd sziikség
szerinti teljes hasznalataval.
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Hogyan miikédik az ACC?

AhUtéracs mogott elhelyezett radarérzékeld érzékeli a jarmd elétt 1éve
targyakat és felméri azok relativ sebességét és tavolsagat. A rendszer
harom radarsugar és egy beépitett legyezémozgas-érzékeld
segitségével hatarozza meg, mely jarmUvek talalhatok az adott savban
és melyek nem.

Ajarmivezetd beadllitja a kivant haladasi sebességet és a kdvetési
tavolsagot az elétte lévd autdhoz képest.

Az ACC ajarmU rendszereibe torténd aktiv beavatkozassal segit tartani
a kivant sebességet:

e motor gazszabalyozdja

e motorfék

e automatikus visszavaltas
e masodlagos lassitéfék

e (izemi fékek

Erdemes tudni

e Az ACC-rendszert féutvonalakon és autdpalyakon torténd
haszndlatra tervezték.

e Aradarérzékel§ latotere korlatozott. Bizonyos helyzetekben
eléfordulhat, hogy a rendszer a valostdl eltérd forgalmat érzékel,
vagy egyaltalan nem érzékeli a forgalmat (példaul motor vagy a sav
szélén haladd jarmU esetén).

e Az ACC egy kiegészité rendszer, amely a kevesebb stresszel jard
és biztonsagosabb vezetéshez jarul hozza. Az ACC azonban nem
robotpildta. Minden esetben a vezetd viseli a teljes felelésséget a
jarmdért.
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Mikor Iép miikodésbe az ACC?

Az ACC a kovetkez6 helyzetekben miikddésbe lép:

e kozeledd, mozgd jarmivek a jarmd eltt (példaul az eldl haladd
jarmU lassabban halad, mint mi).

e korabban mozgd, allé objektumok (példaul araszold kocsisor,
amely aztan megallt).

Az ACC a kovetkezd helyzetekben nem Iép miikédésbe:

e jarm(itdl tavolodd objektumok (példaul elézé jarmuvek).

e 4llo objektumok (példaul forgalmi dugd, amely mar az elsé
érzékeléskor mozdulatlan volt).

e szembe jové forgalom.

Hogyan reagal az ACC?

Beallitott tavolsag tartasa

Ha a rendszer el6tte haladd lassabb jarmUvel észlel, az ACC tartja a
biztonsagos kdvetési tavolsagot a jarmu lassitasaval. Ha a sav ismét
szabad, a rendszer a bedllitott haladasi sebességre gyorsitja a
jarmuUvet.

Az ACC riasztja a jarmUvezetét, ha be kell avatkoznia az Utkdzés
elkertlése érdekében. Ha a jarmUvezetd nem reagal megfeleléen, az
FCW és az AEBS aktivan beavatkozik a jarmU rendszereibe.

ACC tavolsagi figyelmeztetés
e hangos tavolsagi és sarga szind figyelmeztetés a kdzponti kijelzén

FCW tavolsagi figyelmeztetés
e hangos tavolsagi és voros szind figyelmeztetés a kdzponti kijelzén

Az FCW részleges fékezési fazisa
* max. lassitas 3 m/s2

AEBS teljes fékezési fazisa
e max. lassitas 6 m/s2

Az ACC és az AEBS funkciokat a jarmUvezetd ki- és bekapcsolhatja.
Az FCW aktiv marad akkor is, ha az ACC ki van kapcsolva.




